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An apparatus for operating electrolysers employing pre-baked 
anodes consists of a three-beam bridge with a travelling carriage, 
a crane bogie and a trolley being mounted on said bridge. The 
lower part of the trolley supports a container which is linked via 
a rotating mechanism to the rotatable part of the cabin column, 
on which cabin a mechanism for lifting the blocks and a mechanism 
for operating the block clamps are mounted. Mounted on the 
rotatable part of the cabin (6) column are also a mechanism (4 9) 
for filling the elect rolyser , a mechanism (61) for breaking 
through the electrolytic skin and a bar screen device (76) . The 
mechanism (49) for loading the electrolyser forms, on the one 
hand, a metering device (50) which is mounted in the lower part of 
the fixed container (5) and, on the other hand, a two-way filling 
mechanism (51) which is mounted on the rotatable part of the 
cabin (6) column. Also provided are a mechanism (61) for breaking 
through the electrolytic skin, which is formed by a tilting device 
(73) and a pushing-out device (74), and a bar screen device (76), 
which form a tilting mechanism (90), a pushing-out device and a 
digging-out unit (92). 
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L' invention concerne un dispositif pour le service 
d electrolyseurs a anodes precuites, dispositif qui est entie- 
rement commands a partir d'un poste central. 

Le precede electrolytique utilise jusqu'a maintenant 
pour la production d' aluminium exige en particulier que le 
service des electrolyseurs soit mScanise au maximum et que, de 
la sorte, le niveau efficace et sur des differentes phases de 
manipulation qui doivent intervenir soit assure. Bans ces con- 
ditions, la manipulation proprement dite est ordinairement 
commandee a distance et differents elements automatiques ou, 
le cas echeant, semi-automatiques sont connus a cet ef fet II 
en va de mime dans des usines d' electrolyse de 1' aluminium. On 
connalt par exemple a cet egard les wagonnets mobiles qui ren- 
dent possibles une ou plusieurs fonctions reunies, les machines 
t Plein portique ou a demi-portique ayant un nombre determine 
de fonctions pour le service des electrolyseurs, ainsi que les 
machines complexes qui sent dotees d'un nombre presoue complet 
de fonctions necessaires pour le service d' electrolyseurs. Les 
machines complexes connues sont ordinairement construites de 
telle maniere que les mecanismes assurant les diffgrentes fonc- 
tions soient installes a la partie inferieure pivotante de leur 
colonne roulante et que les reservoirs d'alumine, a oartir 
desguels 1'alumine est chargee dans les reservoirs des electro- 
lyseurs, soient disposes d' habitude, de maniere fixe ou mobile 
sur la construction du pont de ces machines, le dosage de 
I'alumine sur le c6te longitudinal des electrolyseurs etant 
assure par le dispositif qui est monte sur la partie pivotante 
dSja mentionnee de la colonne, laquelle est egalement munie 
d un reservoir de type determine. Ces dispositif s ont en parti- 
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culier pour inconvenient que les contenus des reservoirs men- 
tionn€s ne peuvent pas etre transf§res sur des glissiSres 
longitudinales ou des goulottes de chargement des reservoirs du 
four, suivant les besoins d » exploitation simultanes de I 1 en- 
treprise particuliere. 
5 Le dispositif suivant l f invention apporte un remide aux 

dSfauts evoques ci-dessus par le fait qu'il est fixS a. rotation, 
sur le reservoir , une colonne avec une cabine de commande, 
colonne sur laquelle sont dispos§s, en tant que mecanismes 
opera toires, un m§canisme pour le remplacement des blocs 
10 d' anodes , un m£canisme pour la manoeuvre des fers de fixation , 
ainsi qu'un m§canisme pour 1 1 alimentation de 1 ' electro lyseur, 
un mScanisme mont§ lateralement pour le pergage de la croQte 
electro lytique, associ§ a un dispositif de ratissage, et un 
m£canisme de rotation. Le mecanisme opSratoire pour le rempla- 
15 cement des blocs d ' anodes se compose d'un conduit dans lequel 
est montee une barre verticale qui se terroine, a sa partie 
infSrieure, par une moufle et par un organe de prihension 
automatique, conduit a la partie sup§rieure duquel sont months 
un dispositif de surcharge et une poulie de compensation, ainsi 
20 qu'un mecanisme de commande de position qui se compose d'un 

tambour d 1 enroulement avec des galets presseurs, d'un rouage, 
d f un moteur §lectrique avec un frein et d'un rouage auquel sont 
raccord€s un dispositif de levage de sScuritg avec un indica- 
teur de position en hauteur de l'organe de prehension. Le 
25 mecanisme pour la manoeuvre des fers de fixation est constituS 
par une enveloppe exterieure mont§e a rotation sur une console 
qui est fix£e par rapport au bati supSrieur de la colonne , le 
m§canisme de rotation etant constitue par un moteur eiectrique 
avec un rouage et par un dispositif de r§glage de la force de 
30 pression sur les fers de fixation ; dans cette enveloppe est 

montee une enveloppe int§rieure avec un §crou a. travers lequel 
passe une tige filet §e qui est raccordee au rouage et au moteur 
electrique et a la partie inferieur de laquelle est mont£e une 
clef avec un accouplement articule, clef qui est raccordee , par 
35 un dispositif de transmission, a un organe telescopique qui se 
compose d'une gaine cannelee et d'un arbre a clavette, cet 
arbre etant raccord§ par 1 ' interm§diaire du rouage a un moteur 
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electrique et a un dispositif de limitation du couple de 
torsion. Le mecanisme pour 1 'alimentation de 1 • electrolyseur 
est constituS par un dispositif doseur qui est monte a la 
partie inferieure du reservoir et qui se compose d'un obtura- 
5 teur, d'un dispositif doseur a pales et d'un rouage 3 plusieurs 
vitesses avec un moteur electrique, ainsi que par une installa- 
tion de chargement qui est montee sur la colonne et qui, se 
compose d'un distributeur, d'une buse de remplissage avec un 
mecanisme d 'obturation et d'un tuyau de deversement qui est 
10 raccorde a un mecanisme de ccmmande de position, ainsi que d'un 
mecanisme de coiranande de position qui est commun au tuyau de 
deversement et au distributeur. Le mecanisme pour le percage de 
la croute electrolytique est constituS par un ensemble basculant 
qui se compose d'un guide dans lequel est monte mobile un 
15 wagonnet qui est raccordS au moyen d'un organe flexible au me- 
canisme electromagnetique de commande de position et qui porte 
une barre de- traction 5 laquelle est suspendu le mecanisme de 
percage proprement dit qui se compose d'une enveloppe extSrieu- 
re qui est montee a rotation sur la colonne et dans laquelle 
20 est montSe mobile 1 'enveloppe intSrieure qui est raccordSe, 
au moyen d'un element flexible, au mecanisme de commande de 
position et qui porte, a son extrSmitS, un outil de percage a 
air comprint qui est monte sur des leviers, qui est raccorde 
a 1 'enveloppe interieure par 1 'intermediaire d'un cylindre 
pneumatique et qui est equipe d'un dispositif de securite pivo- 
tant. Le dispositif de ratissage est constituS par un ensemble 
basculant qui se compose d'un guide dans lequel est monte mo- 
bile un wagonnet qui est raccorde au moyen d'un organe flexible 
a un mecanisme de commande de position a moteur electrique et 
qui porte une barre de traction a laquelle est suspendu un meca- 
nisme opera toire se composant de 1 'enveloppe exterieur montge 
a rotation sur la colonne et dans laquelle est montee mobile 
1' enveloppe interieure qui est raccordee, par 1 'intermediaire 
d'un organe flexible, au mecanisme de commande de position a 
moteur electrique et qui porte a son extremity une cuiller 
d' extraction raccordee au mecanisme a vis relig a la commande 
de rotation a moteur ilectrique par la tige telescopique. La 
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source d'air comprint, qui se compose d'un compresseur, d'un 
groupe de ref roidissement et d'un reservoir d'air, est montee 
sur un wagonnet qui est equipe de son mecanisme de coromande de 
position. Le dispositif pour la destruction de la voute dans 

5 le reservoir est constitue par un systeme de tuyaux qui sont 
disposes dans 1' orifice du reservoir et qui sont raccordes a 
la source d'air comprint 

Le dispositif suivant 1' invention a en particulier pour 
avantage qu'il repr§sente un dispositif technologique complexe 

lO qui inclut avant tout les mecanismes pour le r emplacement des 
blocs d' anodes, pour la manoeuvre des fers de fixation , 1" ali- 
mentation de 1" electrolyseur, le pergage de la croute electro- 
lytique f le ratissage, mais qui est en outre equlp§ d'une 
source d'air comprimi et qui comporte un dispositif pour la 

15 destruction de la votite, ainsi qu'un dispositif de ratissage 
pour le nettoyage de la place pour un bloc d' anode neuf. II- 
reprisente done un dispositif technologique moderne qui rSpond 
aux demandes exigeantes de 1 1 exploitation des 61ectrolyseurs 
a electrodes pr§cuites. 

20 Le dispositif pour le service d ' electrolyseur s 5. anodes 

precuites est reprlsente sur les dessins ci-annex€s. 

La figure 1 montre sa disposition d' ensemble . 
Les figures 2 et 3 representent un mecanisme opiratoire 
pour le remplacement des blocs d" anodes, dans la realisation 

25 fonctionnelle de ses ensembles principaux, en une vue ant§rieu- 
re et une vue en plan, 

Les figures 4a, 4b et 5 representent, en une vue antl- 
rieure et une vue en coupe suivant la ligne A-A de celle-ci, le 
mecanisme pour la manoeuvre des fers de fixation dans une dis- 

30 position de ses m£canismes de manoeuvre fonctionnels. 

Les figures 6 et 7 repr§sentent, en une vue anterieure 
et une vue lat£rale, des mecanismes fonctionnels isoles du meca- 
nisme d' alimentation pour le chargement de l'alumine. 

La figure 8 represente, en une vue anterieure, le meca- 

35 nisme op^ratoire pour le per gage de la croute electro lytique. 

La figure 9 repr§sente un dispositif de ratissage en une 
vue anterieure. 



BNSDOCID: <FR 



,2494724A1J_> 



10 



25 



2494724 



On exemple de realisation du dispositif suivant 
1 'invention est represents dans sa disposition gSnSrale sur la 
figure 1, la par tie portante en acier de 1- ensemble du dispo- 
sxtif i etant formSe de trois poutres en caisson qui sont 
assemblies entre elles aux deux extrSmitSs par des traverses 
munies de roues de roulement qui sont fixees sur des leviers 
oscillants. Le dSplacement de la machine sur sa voie est assure 
par deux unites de commande independantes 2 qui sont disposSes 
aux deux extremites de la construction portante en acier. Leur 
realxsation technique rend possible le choix des deux vitesses 
qui assurent le fonctionnement fiable de la machine. Sur la 
partie supSrieure des poutres de la construction d' acier sont 
mentis les rails sur lesquels roulent le wagonnet 3 avec le 
mScanisme de levage auxiliaire et le wagonnet 4 avec un poste 
15 compresseur et la colonne qui se compose d'un reservoir fixe 5 
pour I'alumine-et d'une partie pivotante 6 avec des mScanismes 
operatoires. Le mecanisme pour le remplacement des blocs d'ano- 
des est designs par le numSro 16, le mecanisme pour la manoeu- 
vre des fers de fixation, qui est destine au raccordement des 
20 barres des blocs d- anodes a la spatule, est dSsignS par le 

numero 31. Le dispositif pour le chargement de 1'alumine dans le 
reservoir de 1 ' Slectrolyseur et sur les anodes est dSsignS par 
le numSro 49. Dans la rSgion infirieure de la partie pivotante 
de la colonne, les mecanismes pour le per cage de la croute 
Slectrolytique et le nettoyage de la place pour le bloc d' anode 
sont designes par le numSro 61 et ceux qui servent a Sll^iner 
les rSsidus du vieux bloc d' anode sont designes par le numSro 
76. Dans l'espace mSnagS entre ces mScanismes est logSe la ca- 
bine de commande climatisSe pour le service de la machine, avec 
30 les SISments de commande et de manoeuvre, cette cabine Stant 
dSsignSe par le numSro 12. 

Sur les figures 2 et 3 est reprSsente un mScanisme 
opSratoire qui sert au remplacement des blocs d- anodes. 
L'SlSment de base du mScanisme est la colonne 17. La partie 
35 moyenne de cette colonne constitue le guide a travers lequel 
passe la barre 18. A la partie infSrieure de cette barre sont 
disposes une mouf le 19 et un dispositif de prShension du bloc 
d ' anode 20. L' ensemble de cette barre est suspendu a un cable 
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dont les deux extr£mit§s sont fixees sur un tambour 23. La 
parti e rooyenne du cable passe sur la poulie de compensation du 
dispositif qui sert de s§curite contre la surcharge possible, 
Le rSglage de la force prescrite est ef fectu€ par reglage des 
ressorts qui sont montes dans l'enveloppe 22- Par enroulement/ 
d§rouleinent du cable sur le tambour 23 , la barre 18 se d§place 
dans le guide de la colonne 17. Dans le cas oil la barre est 
d€charg6e, le dispositif 21 de protection contre la surcharge 
remplit la fonction de tendeur de cable par d§placement de la 
poulie de compensation dans la direction opposee, lors de la 
mise hors service simultan§e du dispositif de commande du meca- 
nisme particulier. Contre un eventuel relachement du cSble du 
tambour 23, celui-ci est £quip§ d'un dispositif de pression 24. 
L'entralnement du tambour est assure par un moteur 26 par 
1 ' intermSdiaire d'un rouage 25. Le frein 27 sert a immobiliser 
le tambour et a le maintenir dans la position voulue. A la 
sortie auxiliaire du rouage est raccordS un simple rouage 28, 
aux sorties duquel est raccordl un dispositif 29 qui fixe les 
positions limites sup§rieure et inf^rieure de la barre et du 
dispositif 30 qui indique, £ l'operateur servant la machine 
dans la cabine, les valeurs concernant la position en hauteur 
du bloc d' anode lors de son remplacement . L ' ensemble de la cons- 
truction du m§canisme garantit le respect des exigences de 
precision lors du remplacement des blocs d'anodes, 

Les figures 4 et 5 repr§sentent le m§canisme de manoeu- 
vre des fers de fixation qui relient les barres des blocs 
d' anodes 3 la spatule de 1 • €lectrolyseur. L'§l£ment base du 
m§canisme est constituS par l'enveloppe 32 qui est mont§e 
pivotante dans une console 33 au moyen de laquelle l 1 ensemble 
du mScanisme est fix€ sur la machine. A la partie sup§rieure de 
l f enveloppe sont viss§s le rouage 40 et le moteur 34. Entre le 
moteur 34 et le rouage 40 est interpose un engrenage planStaire 
montS a rotation qui est reli§ a la console 33 par un limiteur 
de couple 35. Ce limiteur sert au rgglage du couple de torsion 
voulu sur la clef particuli§re 47 qui manoeuvre les fers de 
fixation sur 1 ' §lectrolyseur . A partir du rouage 40, le couple 
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de torsion est transmis a cette clef par 1'arbre telescopique 
42 et 44, puis par un engrenage a roues conlques 45 par 
1 intermediate d'un aocouplement special 46 qui permet M 
course prolongs de deviation de la clef 47. Toute la partie 
axnsa d€crite est montee dans une boite soudee 39 qui est 
montee dans 1'enveloppe 32 de maniere a pouvoir en etre extrai- 
te en glissant. 

la e w ^' eXt i raCti ° n de la *>°^* ^, par suite, le reglage de 
la clef dans la position voulue en hauteur sont effectues par 
le moteur 36 par 1 • intermediate du rouage 40, au moyen de la 
v^s 4! et de 1'ecrou 43, les positions extremes de 1'extraction 
de la boite 39 etant fixees par les interrupteurs de f ^ de 
course. L'emboitement proprement dit de la clef 47 sur les 
barres de manoeuvre des fers de fixation est effectue par de- 
placement vers 1'exterieur de 1'ensemble du dispositif au moyen 
du mecanxsme 37 qui se compose d'un moteur et d'un rouage. La 
grandeur de la force de pression de la clef 47 sur la barre de 
manoeuvre du fer de fixation est fixee par le li.niteur 38. Le 
daspositif decrit rend possible un maniement fiable des fers 
de fixation de 1'electrolyseur, avec la possibilite de serrer 
les fers de fixation par la force prescrite. 

Sur les figures 6 et 7 est represents un mecanisme de 
chargement 49 pour le remplissage de 1 'electrolyseur, destine 
au transport de Illumine, . partir du reservoir de la machine 
vers le reservoir de 1'electrolyseur et vers l a zone des blocs' 
d anodes. L'ensemble du dispositif est divise en deux parties. 
Le mecanxsme doseur proprement dit est fixl a l a p art i e infe - 
raeure du reservoir 5 qui est ferme par un obturateur a coulis- 
se 52. sur cet obturateur est visse un doseur a pales 53 auquel 
est associee une admission d'air comprime pour le brassage de 

alumxne. L 'entralnement du mecanisme doseur est assure par 
un mecanisme 54 se composant d'un moteur et d'un rouage special 
qui permet de regler plusieurs echelons de la vitesse de rota- 
tion par lesquelles sont determines les differentes quantite 
de 1 alunune fournie. Le mecanisme de remplissage a deux voies 
est fixe a la partie pivotante de la colonne 6 et se compose 
d un distributeur 55, actionne par le mecanisme 59 qui fait 
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tourner en meme temps la buse de remplissage 56 pour les 
reservoirs des §lectrolyseurs. L'extrgmite de cette buse de 
remplissage est equipee d'un obturateur qui est actionne par 
le mecanisme 58. L' obturateur sert en meme temps £ raccorder 

5* de maniere itanche I la poussiere la buse au raccord du reser- 
voir de 1* electro lyseur. Pour le transport de I'alumine vers 
la zone des blocs d' anodes, il est utilisi un tuyau de forme 
appropriee. La position de ce tuyau peut etre r§gl§e par le 
mecanisme 60. Le distributeur 55 oriente le courant d'alumine, 

10 soit vers la buse de remplissage du reservoir de l'electroly- 
seur, soit vers.le tuyau pour le transport de I'alumine sur 
les blocs d f anodes. La voie de transport qui convient est 
d£termin§e par la position de la buse de remplissage 56. 

La figure 8 represente le mecanisme 61 pour le pergage 

15 de la crofite £Iectrolytique. La solution adopt#e pour sa cons- 
truction est telle que le marteau perforateur embrasse toute la 
2one des anodes de 1 1 electro lyseurs et qu' en meme temps, dans 
la position de transport, ce mecanisme ne depasse pas le con- 
tour de la parti e inf§rieure de la colonne de la machine. Le 

20 mecanisme pour le pergage de la croute electro lytique se compo- 
se d'une enveloppe ext§rieure 62 montee a rotation, dans laquel- 
le coulisse 1' enveloppe int§rieure 63 I l'extremite de laquelle 
est mont§ un outil perceur 3. air comprimi 64. Dans la direction 
verticale, cet outil se d§place sous 1" action d'un cylindre 

25 air comprime 65. Le mouvement de 1' enveloppe intSrieure 63 est 

ef fectui au moyen de la lame flexible et du mecanisme de commah- 
de de position 66. La position de travail voulue de 1 'outil, de 
meme que la position de transport, sont fix§es par la barre de 
traction 68 qui est raccordee d'un coti a l f enveloppe ext§rieu- 

30 re 62 et, de 1' autre c5t§, au chariot 69. La trajectoire du 
chariot 69 est definie par le guide 70 qui est visse sur la 
colonne de la machine. Le mouvement du chariot 69 est produit 
par l'organe flexible 72 et le mecanisme de comraande de position 
71. Toutes les positions extremes du micanisme sont fix§es par 

35 des interrupteurs de fin de course et des accouplements de 
protection contre les surcharges. Le mode d 'actionnement de 
1' outil a air comprime 64 a ete choisi de telle maniire qu'il 
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soit possible de percer la croQte localement ou de facon 
continue, tandis que 1'ensemble de la machine se deplace simul- 
tanSment. En cas d'accrochage de Loutll dans la croute! i e 

ra C d^l e r0tat ' f 73 ^ 1,OUtil " 1U± Permet de ^'orlenterdans 
le cas I t? T C ° nVient/ 6Vit3nt ainS± S ° n ^-nt et, 

1 outil a air comprise s'effectue a 1'aide du groupe compres- 
seur qui est install, a la partie superieure de la machine 

Sur la figure 9 est represents le dispositif de ratis- 
sage 76 destine a debarrasser des residus du bloc use t^ . 
tueliement de la croute la 2 one ou doit etre place le nouvlau 
bloc d anode. Le dispositif de ratissage 76 se compose d'une 
enveloppe exterieure 77 montee a rotation, dans laquelle se 
d€ P lace 1 enveloppe interieure 78 au moyen de 1- element flexi- 
ble 81 qux est entraine par le dispositif de commande de posi- 

re°78 lorTT """" " * enve ^°PP e -terieu- 

79 ILTT eXtr§ialtS UnS CU±11 ~ ^'-traction pivotante 

79 dont 1 actionnement est assure par un mecanisme a vis 89 qui 
est entraine au moyen d'une barre telescopique 88 par le meca- 
nisme de commande rotatif 87. L ' abaissement et 1 'elevation de 
ce dispositif sent effectues au moyen d'une barre de traction 
82 qui est fixee dans 1 'enveloppe exterieure 77 et est raccor- 
<3ee, par sa seconde extremity au chariot 83 qui se d€ P lace 
dans le guide 84 sous 1'action de 1'organe flexible 86 qui est 
entraine par le mecanisme de commande de position 85. 
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- REVINDICATIONS - 

1. Dispositif pour le service d • Slectrolyseurs a 
anodes prScuites, se coraposant d'un pont a trois poutres SquipS 
d'un mecanisme de rouleroent, pont sur leguel sont disposes un 
porte-palan mobile et un chariot portant a sa partie infSrieure 
un rgservoir qui est raccorde par un mScanisme de rotation & 
la partie pivotante de la colonne de la cabine sur laquelle 
sont montSs un mScanisme pour le levage des blocs et un mSca- 
nisme pour la manoeuvre des fers de fixation des blocs, carac- 
tSrisS en ce qu'il est en outre monte, sur la partie pivotante 
(6) de la colonne de la cabine, un mScanisme (49) pour le 
remplissage de 1 • Slectrolyseur, un mecanisme (61) pour le 
pergage de la croute electro lytique et un dispositif de 
ratissage (76), le mScanisme (49) pour le chargement de 
1 • electrolyseur etant constitue d'une part par un dispositif 
15 doseur (50) qui est fixe a la partie inferieure du rSservoir 
fixe (5) et, d' autre part, par un mScanisme de remplissage 
a deux voies (51) qui est montS sur la partie pivotante (6) de 
la colonne de la cabine, le mScanisme (61) pour le pergage 
de la croQte Slectrolytique Stant constituS par un dispositif 
basculeur (73) et un dispositif coulissant (74) et le dispo- 
sitif de ratissage (76) Stant constituS par un mScanisme bas- 
culeur (90), un dispositif coulissant et un organe detrac- 
tion (92) . 

2. Dispositif selon la revendication 1, caractSrisS 
en ce que le mScanisme doseur (50) , qui est fixS a la partie 
infSrieure du rSservoir fixe (5), se compose d'un obturateur 
(52) auquel est raccordS un doseur (53) qui est entrains par 
1'intermSdiaire d'un rouage a plusieurs vitesses (54), et en ce 
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que le mecanisme de remplissage a deux voies (51), qui est 
montg sur la partie pivot ante (6) de la colonne de la cabine, 
se compose d'un distributee (55) auquel sont raccordes, d'une 
part la buse de remplissage (56) avec un mecanisme d'obtura- 
teur (58) et d'autre part un tuyau de deversement (57) avec 
un dispositif de commande de position (60) , le distributee 

(55) etant manoeuvre, en meme temps que la buse de remplissage 

(56) , par un dispositif de commande de position (59). 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, carac- 
tgrise en ce que le mecanisne (61) pour le percage de la croute 
electrolytique est constitue par un mecanisme basculeur (73) 
comprenant un guide (70) dans lequel est monte mobile un 
chariot (69) qui est raccordg par un organe flexible (72) a un 
dispositif de commande de position (71) et qui porte une barre 
de traction (68) a laquelle est suspendu le mecanisme coulis- 
sant (74) qui se compose d'une enveloppe exterieure (62) dans 
laquelle est montee mobile une enveloppe interieure (63) qui 
est raccordee par un element flexible (67) au dispositif de 
commande de position (66) et qui porte a son extr&nite un 
outil de percage a air comprime (64) qui est raccordg a 
l'enveloppe interieure (63) par un cylindre pneumatique (65) 
et qui est equips d'un dispositif de securite rotatif (73). 

4. Dispositif selon l'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 3, caracterise en ce que le mecanisme de ratissage 
(76) est constitue par un mecanisme basculeur (90) comprenant 
un guide (84) dans lequel est monte mobile un chariot "(83) qui 
est raccordg par un organe flexible (86) au dispositif de 
commande de position (85) et qui porte une barre de traction 
(82) a laquelle est suspendu un mecanisme coulissant (91) 
constitue par une enveloppe exterieure (77) dans laquelle est 
montee mobile une enveloppe interieure (78) qui est raccordee 
par un elSment flexible (81) a un dispositif de commande 
position (80) et qui porte a son extremite un organe d 'extrac- 
tion (92) constitug par une cuiller d' extraction pivotante (79) 
reliee a un mecanisme a vis (89) qui est raccordg par une barre 
tglescopique (88) a un dispositif de commande rotatif (87). 
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